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Résumé:
 La commande par mode glissant est une technique de commande robuste nous 
permet de résoudre plusieurs problèmes comme la non linéarité, les incertitudes, les 
retard…..
Les réseaux électriques à multi-sources d’énergies renouvelables intégrées présentent
toujours un problème dans la phase de commande surtout en pratique. L’objectif de ce 
sujet de mastère est de résoudre ce problème avec application réel sur un système 
hydraulique.

Dans ce sujet, on a trois parties :
1-  Etude bibliographie sur les réseaux électriques à multi-sources d’énergies 
renouvelable intégrées
2- Etude bibliographie sur la commande par modes glissants.
3- Synthèse d’une loi de commande par mode glissant pour un réseau électrique à
multi-sources.
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